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FORMULAIRE

OBSTACLE OSCILLANT EN MILIEU 1D

KdV linéaire forcée

ou ou Pu —iwot 3
a0 ) et = w=0lk) = ak - K
1 _. . J(k1) ik
t) = = 1wt 1 / 1R1T dk
uz,t)=ge 20 —wn+ Qkn) —ie 1

Equation des ondes forcée

O o

oz~ Vam =@ = w=0k)=alk|=ak
i . f(ky) ik
t) = twot 1 / 1k1x dk‘
ul@,t) =e Py R’ —(wo+i€)?+c2k? c !

Sillage lointain

o~

k) . .
u(x,t) ~ 271 Z S (kn) ethnz—iwot pour £ — 00

nely Cg(kn)

avec ky, tels que Q(k,) = wo et cg(ky) = Q' (k) > 0.
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OBSTACLE OSCILLANT

Vitesse de groupe

o 90 0N
k) =grad, Q(k)= | =—, =—, =
) = grad, 00 = (5 o o
Ondes de gravité interne
Angle 6, solution de : wo = N |cos by

Croix de Saint-André : angle 6y avec la verticale.

Relation de dispersion 2D quelconque

t ot i // BT dy dk
ulz,t) = el—r% B2—WQ+ZG +Q(k)e 1oz

Sillage lointain

w(x,t) ~ 2 ]?[E(S)] et E(s)z—iwot o
S e d

avec k(s) tels que Q[k(s)] = wo et ¢, [k(s)] -d >0

2 J?[E(Sn)] i X k(sn)-d—iwo t-+i
Xd,t) ~ 2 i X k(sn)-d—iwo t+ip(sn)m/4
U( =3) ) ™ Sng[d |K($n)|X Cg[E(sn)] e

avec k(sp) ANd =0, K(s) la courbure de k(s) et u(s) = £1.

Lignes isophases

15
I
I
[}
-+
tIQ(‘A
—

£¢:{§ D QUk) =wo, k-xz =0, c,(k) A

Paramétrage en 6 : z(0) = # c,[IC(0)]

avec K(0) tel que Q[KL(0)] = wo.
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OBSTACLE OSCILLANT OU MOBILE

Changement de relation de dispersion
wi=Qik = w=Qk =k +V k

Equation de ondes sonores

o LN L (&
(E—FV%) u-—c <W+8—y2 u= f(z,y)e

w=Q4(k)=ck+Vk e w=Q_(k)=-ck+Vk avecw >0
Cas subsonique M = % < 1 : sillage occupant tout I'espace

Cas supersonique M = % > 1 : secteur de demi-angle a4(M) = arcsin 1/M

Ondes de surface en milieu profond

w=Q4(k)=Vgk+Vk et w=Q_(k)=—Vgk+Vk
avec w > 0

Cas wp = 0 : secteur de demi-angle 5 = arcsin (1/3) ~ 19.5°




