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QUESTIONNAIRES A CHOIX MULTIPLES

QCM 0.1 Equations de base

1) L’équation % + u% = w en z = h décrit
La conservation de la masse sur la surface libre
Une condition aux limites cinématique
La conservation de la quantité de mouvement

2) La condition aux limites cinématique sur la surface libre d’équation z =
h(z,t) s’écrit

Oh oh _
ot + Ug: = 0
oh oh __
E ot + Uz, =W
0z 0Z
St U =W
3) Dans le cas d’un fond variable d’équation z = Z(z) la condition aux

limites cinématique sur la surface libre d’équation z = n(x,t) s’écrit, en
notant h =n — Z; :

dh oh _
E+u%—w

on on _
m“%—w

dZ; 9Z;
ot +u8x =w

4) Dans le cas d’un fond variable d’équation z = Z(z) la condition aux
limites cinématique sur le fond s’écrit :

oh oh __
m+ua—x—w

On on _
8t+u8x_w

9Zy _
uam =w

QCM 0.2 Approximations de milieu peu profond

1) Les équations %+U %—l—h %—g =0 et %—[{+U %—g—l—g’ % = 0 sont
obtenues pour

e—>0, R% = O(e) et tgaa = O(e)
e—>0, R%) =0(1) et tga = O(1)
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2) Les équations % +U % +h %—g =0 avec gsina = —,— sont obtenues

pour

EHO,RLE:O(E) et tga = O(e)
6—>O,R%:O(1) et tga = O(1)
e—>O,R%<<eettga<<e

3)Leséquations%—FU%%—}I%—Z:O%%—?—FU%—Z—F@%:Q sina —

C
Tf % sont obtenues pour

e — 0, R% = O(e) et tgaa = O(e)
e—0, R% =0(1) et tga = O(1)
[Cle—0, & <eettga<e
4) L’approximation des ondes de crues est obtenues pour
e—0, R% = 0(e) et tga = O(e)
e—0, R% =0(1) et tga = O(1)
e—>0, R%<<eettgoz<<e
5) L’approximation des “pente et frottements nuls” est obtenue pour
e—0, R% = O(e) et tga = O(e)
e—0, R% =0(1) et tga = O(1)
e—>0, R%<<eettgoz<<e
6) Les équations de Saint-Venant completes sont obtenues pour
e—0, R% = O(e) et tga = O(e)
e—0, R% =0(1) et tga = O(1)
e—>0, R%<<eettgoz<<e



